Projektowanie mechatroniczne - projekt

Cel: W wyniku przeprowadzonych zajec¢ projektowych student powinien praktycznie umieé
zaprojektowadé ztozony uktad mechatroniczny na elementarnym poziomie, obejmujacym:

e projekt struktury geometryczno ruchowej,

o dobdr elementéw uktaddw prowadnicowych,

e dobdr uktadéw napedowych,

e dobdr uktadéw pomiarowych,

e dobdr niezbednego wyposazenia pomocniczego.

Powinien réwniez umiec poprawnie stosowac techniczny jezyk opisu projektowanego uktadu oraz
sporzadza¢ dokumentacje techniczng i materiaty prezentacyjne.

Zadanie do realizacji: rok akad 2018/19 (lato)

Zaprojektowac¢ dowolny uktad mechatroniczny spetniajgcy przedstawione zatozenia funkcjonalne,
posiadajgcy minimum dwa niezalezne cztony wykonawcze (aktuatory — dowolny rodzaj energii
zasilajgcej).

Czesc projektowa:
Etapy projektu

Projekt koncepcyjny (opis dziatania, przeznaczenie)

Projekt wstepny (kinematyka, struktura geometryczno-ruchowa),
Dobér uktadu prowadnicowego

Dobodr uktadu napedowego

Dobodr uktadéw pomiarowych, sensoréw
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Dobor niezbednego wyposazenia pomocniczego

Zadania do realizacji

Schemat funkcjonalny/blokowy dziatania

Schematy: kinematyczny, hydrauliczny, pneumatyczny, elektryczny (wg. potrzeb)
Przeprowadzony tok obliczen dla uktadu kinematycznego, prowadnicowego, napedowego
Zestawienia dla uktadéw pomiarowych, sensoréw

Opis/obliczenia uzasadniajgce dobér niezbednego wyposazenia pomocniczego



Projektowanie mechatroniczne - projekt

Piotr Pawetko grupa PR 02
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Frezarka 2,5 osiowa do drewna
600x600, 1,5 kW,

Tokarka XZ (L=600,D=200,min
6kW) NC (stopy lekkie)

Grawerka do metalu 150x50,
600W, h=0,1mm

Wiertarka automatyczna dwu
wrzecionowa do ptyt MDF (D
otworu =50mm)

Urzadzenie SMT do montazu
powierzchniowego 250x200
dwu stanowiskowa

Stoét obrotowy CNC 2 osiowy,
masa przedmiotu max. 200 kg

0Os$ obrotowa A’B’ do frezarki
pionowej, wrzeciono min 3,2
kW

Znakowarka laserowa mate;j
mocy LaserFiber, 100x50 ,
nosnos¢ stotu min. 50 kg.

Prasa do formowania
okragtych korcéwek rur D 5-
40mm (rozpeczanie)

10

Automatyczna gietarka do rur
3D — D max 25 mm

11

Automatyczna gietarka
krawedziowa do blach (g4mm,
L=800mm)

12

Podajnik tasmowy
teleskopowy z funkcja
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obracania przedmiotu (2-4m),
przedmiot 30 kg, 500x300x150

13 | Prasa pneumatyczna CNC do
ttoczenia na gorgco 50x80

14 | Mini frezarka stotowa (CNC) 5
osi — przestrzen 150x150x150

15 | Automatyczny podajnik
narzedzi dla tokarki poziomej

16 | Os obrotowa A’B C’'do drukarki
3D, ciezar gtowicy 30 kg,
doktadnosc¢ 1 stop.
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Marcin Hoffmann grupa PR 01
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17

Drukarka 3D o strukturze
bramowej przestrzen robocza
4Amx2mx1,5m (bez sekcji
narzedziowej

18

Przecinarka do styropianu 4D
(1000x1000x1000)

19

Biurkowa drukarka 3D do
tworzyw PLA/PET
(400x400x600)

20

Wycinarka NC do blach (2mm,
1250x2000) 2,50si

21

Drukarka 3D do betonu
(2000x2000x1000)
wyposazona w urzadzenie do
zacierania Swiezego betonu

22

Drukarka 3D do betonu
(3000x1500%x1500)

23

Drukarka 3D do ceramiki lub
gliny (walec: R=500, H=750)

24

Urzadzenie do natryskiwania
materiatéw cementowych na
powierzchnie pionowe
(4000x2000)

25

Pionowa drukarka 2D do
betonu (1000x500)

26

Pozioma drukarka 2D do
betonu (1000x1000) z reczng
regulacjg wysokosci druku.

27

Drukarka 3D do betonu o
strukturze szeregowej (pole
robocze 1500x1500x1500)
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28 | Skaner 3D do elementdéw o
wymiarach 1000x1000x1000

29 | Wiertarka promieniowa do
betonu (1000x1000x1500)

30 | Gwinciarka poétautomatyczna o
zakresie od M16 do M36

31 | Gwinciarka pétautomatyczna o
zakresie od M3 do M16




