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1. Sterowanie w funkcji drogi czasu

Uktady elektrohydrauliczne oprocz podstawowego podzialu na uklady sterowane
posrednio i bezposrednio mozna podobnie podzieli¢, jak uktady hydrauliczne, ze wzgledu
na realizowane funkcje na:

— uktady sterujace w funkcji drogi,

— uktady sterujace w funkcji czasu,

— uktady sterujace w funkcji ci$nienia,

— uktady kombinowane.

Na rys. 15.5.a przedstawiono przyktady realizacji sterowania w funkcji drogi. Pozycje robocze A0 i
Al sitownika A sa odczytywane za pomoca tacznikow drogowych. Na rys. 15.5.b przedstawiono
sterowanie w funkcji czasu. Po nacisnigciu przycisku START tloczysko wysunie si¢ i samoczynnie
wycofa sie, gdy uptynie czas (At) okreslony nastawg przekaznika czasowego T1. Na rys. 15.5.c
przedstawiono sterowanie kombinowane. Po nacisnieciu przycisku START tloczysko sitownika
wysunie si¢ do pozycji C1, gdzie zainicjuje sygnat powrotu do pozycji CO. Nastgpi on po uptywie
czasu (At) okreslony nastawg przekaznika czasowego T2.
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Rys. 15.5. Elektrohydrauliczny uklad sterowania: a) w funkcji drogi, b) w funkcji czasu, c)
kombinowane - w funkcji drogi i czasu
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Na rys. 15.6 przedstawiono elektrohydrauliczny uktadu sterowania w funkcji ci$nienia.

Naci$niecie przycisku START powoduje przesterowanie cewki przekaznika K1 i zasilenie
cewki Y7 zaworu 4/2. Nastepuje wysuw tloczyska. Ttoczysko silownika wsunie si¢
dopiero wowczas, gdy cisnienie w komorze lewej sitownika (oznaczone P1) osiagnie
odpowiednig, nastawiong na przetworniku cisnieniowo-elektrycznym wartosc, a ten z kolei
poda sygnal na przekaznik K2. Dopiero wowczas przekaznik K2 wygeneruje sygnat na

cewke Y6 zaworu 4/2 1 nastgpi jego przesterowanie.
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Rys. 15.6. Elektrohydrauliczny uklad sterowania w funkcji ciSnienia: a) z czujnikiem

ci$nienia z sygnalem sterujacym, b) z presostatem ze stykami przelaczajacymi
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Rys. 15.7. Elektrohydrauliczny uklad sterowania kombinowany — wysuw w funkcji ci$nienia,
powrot w funkcji drogi (pozycji)
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Rys. 15.8. Elektrohydrauliczny uklad sterowania w funkcji drogi (opcjonalne elementy
wykonawcze - silnik/sitownik oraz zawory 4/3)

Przebieg ¢wiczenia

a) Korzystajac z oprogramowania komputerowego do projektowania ukladow
elektrohydraulicznych zamodelowa¢ uktad (rys. 15.7 lub 15.8) w konfiguracji wskazanej
przez prowadzacego przeanalizowa¢ dziatanie uktadu, zrealizowaé diagram pracy uktadu,

b)  Potaczy¢ na stanowisku laboratoryjnym uktad wg wykonanego schematu (rys.15.7
lub 15.8), sprawdzi¢ dziatanie ukladu, porownaé dziatanie ukladu z uzyskanymi w

symulacjach diagramem pracy.

Elementy wykorzystane w ¢wiczeniu

Zasilacz
hydrauliczny /
Zroédio zasilania
hydraulicznego

stanowisko

sitownik
dwustronnego
dziatania

Silnik hydrauliczny
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Zawor
rozdzielajacy 4/2
sterowany
manualnie/ za
pomoca cewki
monostabilny

Zawor
rozdzielajacy 4/3
sterowany
manualnie / za
pomoca cewki
monstabilny
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Zawor
rozdzielajacy 4/3
sterowany
manualnie / za
pomoca cewki
monstabilny
odcigzony

Manometr /
optyczny wskaznik
ciSnienia

Lacznik drogowy —
zestyk sterowany
mechaniczne za
pomocy rolki

Czujnik cisnienia
nastawiany na
zadang warto$¢

(sygnat lub styki)
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