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1. Sterowanie w funkcji drogi czasu 

 

Układy elektrohydrauliczne oprócz podstawowego podziału na układy sterowane 

pośrednio i bezpośrednio można podobnie podzielić, jak układy hydrauliczne, ze względu 

na realizowane funkcje na: 

– układy sterujące w funkcji drogi, 

– układy sterujące w funkcji czasu, 

– układy sterujące w funkcji ciśnienia, 

– układy kombinowane. 

Na rys. 15.5.a przedstawiono przykłady realizacji sterowania w funkcji drogi. Pozycje robocze A0 i 

A1 siłownika A są odczytywane za pomocą łączników drogowych. Na rys. 15.5.b przedstawiono 

sterowanie w funkcji czasu. Po naciśnięciu przycisku START tłoczysko wysunie się i samoczynnie 

wycofa się, gdy upłynie czas (t) określony nastawą przekaźnika czasowego T1. Na rys. 15.5.c 

przedstawiono sterowanie kombinowane. Po naciśnięciu przycisku START tłoczysko siłownika 

wysunie się do pozycji C1, gdzie zainicjuje sygnał powrotu do pozycji C0. Nastąpi on po upływie 

czasu (t) określony nastawą przekaźnika czasowego T2. 

a) 

 

b) 

 

c) 

 

Rys. 15.5. Elektrohydrauliczny układ sterowania: a) w funkcji drogi, b) w funkcji czasu, c) 

kombinowane - w funkcji drogi i czasu 
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Na rys. 15.6 przedstawiono elektrohydrauliczny układu sterowania w funkcji ciśnienia. 

Naciśnięcie przycisku START powoduje przesterowanie cewki przekaźnika K1 i zasilenie 

cewki Y7 zaworu 4/2. Następuje wysuw tłoczyska. Tłoczysko siłownika wsunie się 

dopiero wówczas, gdy ciśnienie w komorze lewej siłownika (oznaczone P1) osiągnie 

odpowiednią, nastawioną na przetworniku ciśnieniowo-elektrycznym wartość, a ten z kolei 

poda sygnał na przekaźnik K2. Dopiero wówczas przekaźnik K2 wygeneruje sygnał na 

cewkę Y6 zaworu 4/2 i nastąpi jego przesterowanie. 

a) 

 

b) 

 

Rys. 15.6. Elektrohydrauliczny układ sterowania w funkcji ciśnienia: a) z czujnikiem 

ciśnienia z sygnałem sterującym, b) z presostatem ze stykami przełączającymi 

 

Rys. 15.7. Elektrohydrauliczny układ sterowania kombinowany – wysuw w funkcji ciśnienia, 

powrót w funkcji drogi (pozycji) 
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Rys. 15.8. Elektrohydrauliczny układ sterowania w funkcji drogi (opcjonalne elementy 

wykonawcze – silnik/siłownik oraz zawory 4/3)  

 

Przebieg ćwiczenia 

a) Korzystając z oprogramowania komputerowego do projektowania układów 

elektrohydraulicznych zamodelować układ (rys. 15.7 lub 15.8) w konfiguracji wskazanej 

przez prowadzącego przeanalizować działanie układu, zrealizować diagram pracy układu,  

b) Połączyć na stanowisku laboratoryjnym układ wg wykonanego schematu (rys.15.7 

lub 15.8), sprawdzić działanie układu, porównać działanie układu z uzyskanymi w 

symulacjach diagramem pracy. 
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zawór 

rozdzielający 4/2 

sterowany 

manualnie/ za 

pomocą cewki 

monostabilny 
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