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1. Uklady elektrohydrauliczne

Realizacja funkcji logicznych
Sposoby realizacji sumy logicznej (alternatywy) dwoch sygnatow Y = X1 v X2

przedstawiono narys. 15.1
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Rys.15.1. Realizacja alternatywy a) zawor alternatywy, b) za pomoca elementéw
przekaznikowych

Alternatywe stosujemy wtedy, gdy zachodzi konieczno$¢ sterowania sitownikiem
Kilkoma niezaleznymi od siebie sygnatami wejsciowymi. Na przyktad, jezeli zachodzi
konieczno$¢ niezaleznego uruchamiania sitownika z dwodch, lub wigcej miejsc, korzystne
jest wtedy zastosowanie zaworu alternatywy.

Na rys. 15.2 przedstawiono sposoby realizacji koniunkcji (mnozenia) dwoch sygnatow
logicznych Y = X1 " X2.
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Rys. 15.2. Realizacja koniunkcji: a) element koniunkcji, b) za pomoca elementow
elektrycznych
Iloczyn logiczny (koniunkcj¢) stosujemy wtedy, gdy zachodzi konieczno$¢ sterowania
sitownikiem przy jednoczesnym istnieniu dwéch lub kilku sygnatow wejsciowych. Na
przyktad, gdy musi by¢ spelniony warunek, ze ruch ttoczyska sitownika jest mozliwy po
nacisnieciu dwdch przyciskow.
Na rysunku 15.3 przedstawiono schematy uktadu elektrohydraulicznego sterowania:

sitownikiem jednostronnego dziatania. Rysunek 15.3.a przedstawia uktad hydrauliczny z
www.piopawelko.zut.edu.pl

Piotr.Pawelko@zut.edu.pl



Zachodniopomorski Uniwersytet Technologiczny w Szczecinie

Wydziatl Inzynierii Mechanicznej i Mechatroniki
bezposrednim sterowaniem elektrozaworu (Y1), na rys. 15.3.b ze sterowaniem posrednim

przy uzyciu zestyku przekaznika (K1). Sitownik hydrauliczny powinien posiada¢ sprezyne

zwrotng lub jego montaz powinien wymusi¢ obcigzenie grawitacyjne w kierunku powrotu.
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Rys. 15.3. Elektrohydrauliczny uklad sterowania silownikiem jednostronnego dzialania

o

a) schemat ukladu z bezposrednim sterowaniem elektrozaworu,
b) schemat ukladu ze sterowaniem przy pomocy przekaznika.

Na rys. 15.4 przedstawiono uktad sterowania elektrohydraulicznego: sitownikiem
dwustronnego dziatania. Rysunek 15.4.a przedstawia uktad hydrauliczny ze sterowaniem
bezposrednim elektrozaworami (Y1,Y2), na rys.15.4.b widoczne jest sterowanie posrednie
z uzyciem stykow przekaznikow (K3, K4) cewek Y3 i Y4 elektrozaworu.
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Rys. 15.4. Elektrohydrauliczny uklad sterowania silownikiem dwustronnego dzialania:
a) schemat ukladu z bezposrednim sterowaniem elektrozaworu,

b) schemat ukladu ze sterowaniem przy pomocy przekaznikéw.
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Zapamigtywanie sygnatow w uktadach hydraulicznych oraz elektrohydraulicznych

mozna realizowaé przez zastosowanie zaworu rozdzielajacego dwupotozeniowego
bistabilnego, lub zastosowanie uktadu zapamigtywania stanu. Wyrdznia si¢ dwa rodzaje
ukladow realizujacych zapamigtywanie stanu, uklady pamigciowe z dominujgcym
wylaczeniem lub wlaczeniem.
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Rys. 15.8. Uklad pami¢ciowy z dominujacym: a) wylaczaniem, b) wlaczaniem

W uktadzie z dominujagcym wylaczaniem (rys. 15.8.a) krotki sygnat z przycisku S1
powoduje wysuwanie tloczyska na skutek zadziatania przekaznika K, ktory generuje
sygnal na cewke Y zaworu 5/2. Stan ten jest pamigtany do momentu nacis$nigcia przycisku
S2 roztaczajacego uktad tj. przerwania dziatania przekaznika K.

W uktadzie z dominujgcym wilaczaniem (rys. 15.8.b) krotkotrwate nacis$nigcie przycisku
S1 spowoduje wysuwanie tloczyska. Sygnat jest zapamigtany tak dtugo, az naci$nicty
zostanie przycisk S2. Ponowne naci$ni¢cie przycisku S1 ponownie uruchomi wysuwanie

tloczyska.
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Elementy wykorzystane w ¢wiczeniu
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Przebieg ¢wiczenia

a) Korzystajac z oprogramowania komputerowego do projektowania uktadow
elektrohydraulicznych zamodelowaé¢ wskazane przez prowadzacego uktady,

przeanalizowa¢ dziatanie uktadow, zrealizowa¢ diagramy pracy uktadow,
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b) Potaczy¢ na stanowisku laboratoryjnym uktady wg wykonanych schematow, sprawdzi¢
dziatanie uktadow, poréwnaé dziatanie uktadu z uzyskanymi w symulacjach

diagramami pracy.
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